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Yhteistyodrobotteihin paasi tutustumaan marraskuun lopussa Framilla, kun Universal Robots ja Machinetools
(Universal Robotsia maahantuova yritys) esittelivat yhteistyorobottisovelluksia etel&pohjalaisille yrityksille ja
opiskelijoille. Tilaisuus jarjestettiin yhteistydssa Toysan Saastopankkisaation rahoittaman Yhteistydrobotit —

Ruokaturvallisuus ja tuottavuus -hankkeen kanssa, jonka yhtena osa-alueena on edistaa yhteistydrobottien

tunnettavuutta Etela-Pohjanmaan toimijoiden keskuudessa.

Tilaisuudessa Universal Robots ja Machinetools esittelivat yhteistydrobottien ominaisuuksia ja
mahdollisuuksia. Esilléa oli lavaussolu (Kuva 1). Yhteistyérobotissa kaytettiin tdssa lavaussovelluksessa
imukuppitarttujaa, jossa oli sisdinen sahkdinen alipainepumppu, joka muodosti imukupeille tarvittavan
alipaineen. Etuna oli, ettd sovellus ei tarvinnut erillista paineilman sy6tt6a. Yhteistyérobottien ohjelmoinnin
helpottamiseksi, niissa on yleensa valmiina lavaukseen tarkoitettu sovellus, joka helpottaa tuotteiden

asettelua haluttuun kuvioon. Lavaussovellus sopii esimerkiksi elintarvikeyrityksen pakkausten kasittelyyn.
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Kuva 1. Universal Robotsin esittelema lavaussovellus (kuva: Margit Narva).

Esilla oli yhteistyorobotti, joka poimi pienia kappaleita sormitarttujan avulla ja asetti niita tarkasti haluttuun
kohtaan (Kuva 2). Tassa kaytettiin apuna yhteistydrobotissa valmiina olevaa voima-anturia, jota voidaan
hyddyntééa kappaleen asettelun paikoituksessa tunnistamalla vastusta. Téallaista sovellusta voi kayttéaa
esimerkiksi kokoonpanossa. Tilaisuudessa paési tutustumaan myoés yhteistyorobotilla tehtdvaan hitsaukseen,

jota ProWeld Finland Oy esitteli.
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Kuva 2. Sormitarttuja tarkkuutta vaativassa yhteistyorobottisovelluksessa (kuva:

Margit Narva).

SeAMKin omalla UR10 yhteistyorobotilla esiteltiin sovellusta, jossa 3D-kameran konenadn avulla
yhteisty6robotti poimi laatikosta sekaisin olevia tuotepakkauksia. Sovellusta voidaan hyédyntaa
teollisuudessa, jossa tuotteita pakataan yksittaispakkauksiin, esimerkiksi rasioihin, purkkeihin, laatikoihin.

Elintarvikealan yritysten kayttokokemuksia

Tilaisuudessa esiteltiin yhteistydrobotin hankkineiden elintarvikeyritysten kayttokokemuksia (ks. Narva, 2023).
Kayttokokemuksia oli keratty hankkeessa haastattelemalla yritysten edustajia. Yrityksissa oli siirretty
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yhteistyoroboteille tehtavia, jotka olivat ihmiselle yksitoikkoisia ja ergonomisesti raskaita. Haastateltavien
mukaan yhteistyorobotit sopivat hyvin toistuviin tydtehtéaviin. Ne ovat hyvia tarkkuutta vaativissa toissa ja ne
tekevét tasalaatuista jalked. Niiden nahtiin olevan yksi osaratkaisu tydvoimapulaan.

Y hteistyorobottien ominaisuuksia

Yhteisty6robotit ovat perinteisia teollisuusrobotteja pienempia, joustavampia ja helpompia kayttaa. Ne ovat
myd0s investointikustannukseltaan perinteisia teollisuusrobotteja maltillisempia. Yhteistydrobottien joustavuus
mahdollistaa niiden hyddyntamisen yrityksen eri tytehtavissa. Yhteistytrobotit soveltuvat hyvin
piensarjatuotantoon. Y hteistydrobottien rajoitteena on niiden hitaampi nopeus ja rajatumpi taakankantokyky
verrattuna perinteisiin teollisuusrobotteihin. Tilaisuudessa kuultiin, ettd Universal Robotsilta tulee markkinoille
URS30 eli yhteistyorobotti, jonka taakankantokyky on 30 kg. Tdméa osaltaan lisdé yhteistydrobotin
mahdollisuuksia teollisuudessa. Yhteistyorobottisovelluksilla voidaankin ratkaista monenlaisia
tuotantoprosessien haasteita.
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